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Desain Robot Pemilah Sampah Logam Vs Non Logam

Description

“BUANGLAH SAMPAH PADA TEMPATNYA”, slogan ini sudah tidak mungkin asing lagi untuk kita
temui dimanapun kita berada. Dari tempat wisata, sekolah bahkan hingga di toilet pun kita bisa
menemui slogan ini dengan ditemani kotak tempat sampah..Pemilahan sampah dari organik dan non
oganik atau sampah logam dan non logam pun sudah‘tidak jarang kita temui juga di tempat sampah
yang ada disekitar kita. Namun tingkat kesadaran masyarakat yang masih rendah akan pemilahan
sampah dan pola kehidupan menyampahi\masyarakat Indonesia membuat hampir semua jenis
sampah bercampur hingga mengakibatkan tidak terkumpulnya jenis sampah tertentu pada tempat
yang sama.

“Alat Pemilah Sampah Logam dan Non Logam” adalah sebuah kotak tempat sampah yang memiliki
kelebihan dimana benda ini dapat memisahkan sampah secara otomatis. Kotak sampabh ini didesain
untuk bisa memisahkan secara otomatis antara sampah logam dan non logam dengan memanfaatkan
teknologi sensor pendeteksi logam. Pada dasarnya kotak sampah memiliki 2 penyusun utama yang
mengatur kerja pokok dari alat ini yaitu :

1. Sensor Proximity

Proximity sensor adalah sensor yang dapat mendeteksi keberadaan objek yang ada di dekatnya tanpa
melalui kontak fisik. Secara lebih spesifik inductive proximity sensor adalah proximity sensor yang
dapat mendeteksi benda logam tanpa menyentuhnya. Terdapat 2 jenis sensor yang digunakan antara
lain:

e Proximity Induktif

Prinsip kerja dari proximity capacitive adalah dengan cara mengukur perubahan kapasitansi medan
listrik sebuah kapasitor yang disebabkan oleh sebuah objek yang mendekatinya.

e Proximity Kapasitif

Sensor proximity kapasitif bekerja untuk mendeteksi ada atau tidaknya objek dengan melihat
perubahan nilai kapasitansi ketika didekatkan dengan benda tertentu. Sensor ini akan membangkitkan

Page 1
Footer Tagline



COMPANY NAME
Address | Phone | Link | Email

medan elektrik dan nantinya akan mendeteksi nilai kapasitansi ketika medan elektrik ini memotong
suatu objek.

2. Motor Servo

Motor servo adalah sebuah perangkat atau aktuator putar (motor) yang dirancang dengan sistem
kontrol umpan balik loop tertutup (servo), sehingga dapat di set-up atau di atur untuk menentukan dan
memastikan posisi sudut dari poros output motor. Atau secara mudah dapat dibahasakan bahwa
komponen ini berfungsi untuk menentukan pembukaan katup pemilah sampah untuk menempatkan
sampah sesuai tempatnya sesuai dengan hasil deteksi dari sensor.

Alat Pemilah Sampah Logam dan Non Logam berfungsi secara otomatis dimana ketika sampah
dimasukan maka sensor Proximity Induktif dan Proximity Kapasitif akan mendeteksi jenis sampah
yang dimasukan dan secara otomatis akan membuka katup dengan menggerakan motor servo untuk
menjatuhkan sampah agar bisa dikumpulkan ditempat yang sama tanpa dan tidak tercampur. Waktu
dan kecepatan sensor pun cukup cepat sehingga dapat memisahkan 2 buah jenis sampah dalam
jangka waktu yang terhitung singkat. Pada dasarnya sensor Proximity Induktif hanya mampu
mendeteksi benda logam. Sedangkan sensor Proximity Kapasitif dapat mendeteksi benda logam dan
non logam.

Penyusunan desain bentuk dari Alat Pemilah Sampah Logam dan-Non Logam menggunakan software
SolidWorks. Dimana hal terpenting yang diperhatikan saat mendesain yaitu kesamaan dan kesesuaian
antar bentuk alat dengan tujuan ketika dihubungkan menjadi satu tidak terdapat perbedaan bentuk
yang signifikan dan bentuk alat menjadi jelas . Lalu model alat disatukan dengan cara assembly tiap
bagiannya lalu di convert dari software SolidWorks ke-3D Builder.

Untuk menggerakkan desain alat pemilah sampah yaitu dengan menggunakan software Processing
IDE. Langkah ini dilakukan ketika bentuk alat pemilah sampah logam dan non logam sudah di convert
menjadi bentuk 3D(obj.file) lalu dilanjutkan dengan penyusunan script pada Processing IDE untuk
menggerakan katup pemilah menggunakan motor servo.
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