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LATAR BELAKANG

Salah satu fitur unggulan dari prototyping self-drivng car robot ini adalah penggunaan
sensor kamera Pixy2 sebagai sistem penglihatan, yang memungkinkan mobil mendeteksi

lintasan secara visual dengan akurasi tinggi.

Dipadukan dengan mikrokontroler ESP32 yang cepat dan efisien, sistem ini mampu
memproses data visual secara real-time, sehingga menghasilkan respons gerak yang lebih

cerdas dan presisi layaknya pada kendaraan mobil otonom sesungguhnya.
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Proyek ini mengembangkan prototyping self-driving car
robot yang mampu mengenali lintasan secara otomatis
menggunakan kamera Pixy2 sebagai sistem penglihatan
dan ESP32 sebagai otak pemrosesan. Sistem ini dirancang
untuk meniru prinsip kerja kendaraan otonom secara
sederhana dan efisien, sekaligus menjadi sarana edukatif
dalam memahami teknologi robotika, visi komputer, dan
sistem kendali otomatis. SCAN me
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